Utilisation de I'IDE Arduino : onglet/sous-programme
On améliore la lisibilité du code en découpant le programme Arduino en plusieurs onglets.

La méthode la plus simple et d’abord, d’écrire un sous-programme/sous-routine, en langage Arduino une fonctions
pour structurer le programme. Ensuite, on place dans un onglet la fonction (sous-programme/sous-routine) : le nom
de I'onglet sera sauvegardé en fichier .ino placé dans le méme répertoire que le programme principal.

L’environnement de développement intégré/Integrated Développement Environnement Arduino va modifier
I’ensemble en un seul fichier type cpp qui sera envoyé dans le compilateur puis le linker (enfin vers la carte Arduino
pour exécution).
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int LimiteRotationMax = 180; Al // douze objets servo peuvent &tre créés sur la plupart des cartes. @
int LimiteRotationMin = 0; #include <Servo.h> // La biblotégque d'instructions qui s'occupe de fabriquer le
int LimiteInclinaisonMax = 180; // 100 ppr valeur origine Servo servoRotation; // crée un objet servo pour contrdéler un servo.
int LimiteInclinaisonMin = 10; Servo servolnclinaison; // crée un cbjet serve pour contrdler un servo
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// servo // écran OLED
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// créer 0 ontrdler un s 0. //
// douze s servo peuvent &tre créés sur la plupart des cartes. #include <OLED I2C.h>
#include <Servo.h> // La biblotéque d'instructions gqui ='occupe de fabriguer le OLED myOLED(SDA, SCL, 8);
Servo servoRotation; // crée un objet servo pour contrdler un Servo. extern uint8 t SmallFont[];
Servo servoInclinaison; // crée un objet servo pour contréler un servo extern uintf_t MediumNumbers[];
extern uints t EigNu.mbers[];l
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// setup /Y
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void setup() { // mettez votre code d'installation ici, & exécuter une fois.
/1
// Servo // setup
servoRotation.attach(brocheserveRotation); // attache le servomoteur a 1l'obie v
servoInclinaison.attach (brocheServoInclinaison); // attache le servomoteur & void setup() { // mettez votre code d'installation ici, a exécuter une fois.
v ~
< >
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servoRotation.write (consigneRotation); // envoi la consigne vers
servoInclinaison.write (consigneInclinaison); // envoi la consigne ve

(brocheLed)
(brocheLed,

ite (brocheLed, LOW);
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// Fréguence d'actualisation.
// €'est le temps avant de relire la boucle,
// C'est donc le Temps avant de refaire tourner d'1° les moteurs,
// C'est donc la vitesse du traceur solaire.
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=y (frequenceActualisation); // en millisscondes
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Serial.y (consigneInclinaison);
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servoRotation.write (consigneRotation); // vers moteu
servolnclinaisen.write (consignelnclinaison); // signe vers le

lignot:

[m]

Kit_suivi_solaire_OLED_221210_v0.1.2_CLED_I2C §

void oled Affiche() {

s ppr début
L // écran OLED affichage
!
myOLED.clz B // efface la mémoire de l'écran (évite wvieux affichage)
// affiche les valeurs des consignes Inclinaison st rotation
myOLED. s=tFont (MediumNumbers);  // lere ligne jaune
myOLED. printNumI (consigneInclinaison, 20, 0); /) 20,40
myOLED.printiumi (consigneRotation, RIGHT, 0); // zight,40
moteur // affiche les valeurs HG,HD,BG, BD
rs le moteur myOLED. setFont (BigNumbers); [/ gros chiffres
myOLED.printNumi (HG, LEFT, 16):
myOLED. printNumI (HD, RIGET, 16);
myOLED.printNuml (BG, LEFT, 41);
myOLED.printNumi (BD, RIGET, 42);
// mise en page
myOLED. dx =(0,40,127,40); // ligne horizontale
MyOLED. ine (65,20, 65,80); // ligne verticale
myOLED. setfent (SmallFont) ;
myOLED.print ("INC", 0, 8): v
myOLED.print ("ROT", 70, 8): [/
myOLED. & 30); s
myOLED. 30); 7
MyOLED . 50) 5 e
myOLED. 50) s
v
> myOLED. update () 7
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Code de I'onglet oled (devenu fichier oled.ino par I'IDE Arduino)

P/ ppr début

// écran OLED

/l
//
#include <OLED_I2C.h>

OLED myOLED(SDA, SCL, 8);
extern uint8_t SmallFont([];
extern uint8_t MediumNumbers[];

extern uint8_t BigNumbers[];

I

[[FREEER SRR SRR

I

void setup_oled() {
I ppr début

// écran OLED démarrage

//

//
myOLED.begin();

myOLED.setFont(SmallFont);

I

//*************************

I

void oled_Affiche() {

/] - ppr début
// écran OLED affichage
/!

myOLED.clrScr(); // efface la mémoire de |'écran (évite vieux affichage)




// affiche les valeurs des consignes Inclinaison et rotation
myOLED.setFont(MediumNumbers); // lere ligne jaune
myOLED.printNuml(consignelnclinaison, 20, 0); // 20,40

myOLED.printNuml(consigneRotation, RIGHT, 0); // right,40

// affiche les valeurs HG,HD,BG, BD
myOLED.setFont(BigNumbers); // gros chiffres
myOLED.printNumI(HG, LEFT, 16);
myOLED.printNumI(HD, RIGHT, 16);
myOLED.printNumlI(BG, LEFT, 41);

myOLED.printNumI(BD, RIGHT, 42);

// mise en page
myOLED.drawLine(0,40,127,40); // ligne horizontale

myOLED.drawLine(65,20,65,80); // ligne verticale

myOLED.setFont(SmallFont);
myOLED.print("INC", 0, 8); //
myOLED.print("ROT",70, 8); //

myOLED.print("HG",50, 30); //
myOLED.print("HD",70, 30); //
myOLED.print("BG",50, 50); //

myOLED.print("HD",70, 50); //

myOLED.update();

// ppr fin
/!






